
开发者版本⼯具使⽤⼿册�

修订记录

版本� ⽇期� 修改内容�

V1.0� 2024-10-14� 初版�

1. 固件烧录�

1.1 硬件连接�

使⽤Micro-USB�线连接接⼝⾯板上的Micro�USB⼝。�

接⼝⾯板图�



1.2 下载安装烧录所需的驱动和软件�

\\10.1.1.210\技术研发\嵌⼊式系统�

a.�AW_Driver:�烧录设备的驱动(ALLWINNER全志)�

AW_Driver.zip
198.58KB

安装驱动的步骤：

• ⼀定要选择使⽤管理员模式安装

• ����⾸先要在设备管理器中，勾选查看->显⽰隐藏的设备；�

• ����PC使⽤micro�USB线连接设备后，会在"计算机管理/设备管理器"中出现未知设备，右键点击,查
看属性->详细信息，确认设备实例的路径为VID1F3A&PID_EFE8；�



• ����点击驱动程序->更新驱动程序；�

• ����选择AW_Driver所在的路径安装即可。�



.�

b.�adb-fastboot:�可⽤于micro�usb线连接设备后的adb调试�

adb-fastboot.zip
1.50MB

也可从Android�SDK�Platform-Tools�下载包含adb和fastboot的完整⼯具包。�

为了可以直接执⾏adb命令，需要提前设置⼀下windows环境变量。�

https://adbshell.com/
https://dl.google.com/android/repository/platform-tools-latest-windows.zip?hl=zh-cn


当板⼦启动⾄Linux后,�可以在Windows的cmd或者PowerShell命令⾏中，执⾏�adb�shell连接到板

⼦：

c.�PhoenixUSBPro_V4.1.0⼯具(ALLWINNER全志)�

PhoenixUSBPro.exe�为通过USB更新设备image的⼯具

1.3 升级操作�

双击启动PhoenixUSBPro�



a.勾选右侧两项(烧完重启,⼆次升级)，不要点击全盘擦除,避免擦除配置信息；�

b.选择固件包⽂件,点击启动按钮；�

c.⼿动控制机器重启(⻓按开机按键，或者在通过adb�shell登陆后执⾏reboot�efex命令)；�

d.观察状态和进度,如果没有反应,就重复b->c步骤；�

e.烧录成功后，点击【停⽌】按钮，或者直接关闭PhoenixUSBPro⼯具，否则，在USB线依然连接的

情况下，狗重启后会再次重新烧录。

2. ⽤⼾账号�

普通账号

⽤⼾名：dev�

密码：12345678�



管理员账号

⽤⼾名：root�

密码：weilan.com�

注意：dev⽤⼾不在sudo⽤⼾组中，建议⽤⼾在⾮必要时不直接使⽤root账号，以防⽌在root下对原

始系统⽂件误操作。

3. 通过WIFI登录设备�

SSID:�BabyAlpha_xx_xx_xx�(其中xx为两位16进制字符，根据实际数据替换)�

密码:�12345678�

在命令⾏⼯具中输⼊

ssh dev@10.10.10.101

然后输⼊登录密码，即可登录机器狗。

4. 通过串⼝登录设备（暂未开放）�

串⼝线连上单板，注意要关闭流控，才能操作，否则键盘输⼊没反应。

启动�minicom：�

sudo�minicom�-D�/dev/ttyUSB0�-b�115200�

进⼊�minicom�配置菜单：�

• 在�minicom�运⾏时，按�Ctrl�+�A，然后按�O�键进⼊设置菜单；�

• 选择�“Serial�port�setup”�并按回⻋；�

• 在�“Serial�port�setup”�菜单中，找到�“Hardware�Flow�Control”�并使⽤左右箭头键将其设置
为�“No”；�

• 对于软件流控，找到�“Software�Flow�Control”�并同样将其设置为�“No”。�

5. 通过adb登录设备�

具体操作可以参考 开发者版本使⽤⼿册的1.2.b.�adb-fastboot��

http://weilan.com/
https://tba47fu7o3.feishu.cn/wiki/MjIxwJo9QiUwMvkxrJMcdKyPnme?preview_comment_id=7423579813988597763#share-RFnWd3tLtob8DGxopeUcy81inhh


6. 本地OTA升级�

#1.将20241015_A120_DEV_sport_swu_V1.1.0.tar.gz传到开发板的/mnt/UDISK下⾯ 

#2.然后执⾏swup.sh脚本更新

root@sport:/mnt/UDISK# swup.sh 20240924_A120_DEV_sport_swu_V1.1.0.tar.gz
File: 20241015_A120_DEV_sport_swu_V1.1.0.tar.gz
Old Versoin: 1.0.7
New Version: 1.1.0
fw_setenv swu_oldver 1.0.7
fw_setenv swu_updatever 1.1.0
cd /mnt/UDISK
mkdir -p /mnt/UDISK/swupdate_files
tar vxzf 20241015_A120_DEV_sport_swu_V1.1.0.tar.gz -C swupdate_files
rootfs.img
xxh64sum_rootfs.check
tina-r818-evb1.swu
xxh64sum_swu.check
tar:done
swupdate_cmd.sh -i /mnt/UDISK/swupdate_files/tina-r818-evb1.swu -e 
stable,upgrade_recovery
config new swupdate
swu_input: ##-i /mnt/UDISK/swupdate_files/tina-r818-evb1.swu -e 
stable,upgrade_recovery##
## set swupdate_param done ##
call check_swu()
check swu xxh64sum...
tina-r818-evb1.swu: OK
/mnt/UDISK
call check_rootfs()
check rootfs xxh64sum...
rootfs.img: OK
/mnt/UDISK
call swupdate_cmd()
swu_param: ##-i /mnt/UDISK/swupdate_files/tina-r818-evb1.swu##
swu_software: ##stable##
swu_mode: ##upgrade_recovery##
swu_next: ####
recovery_status: ####
swu_verstatus: ####
swu_updatever: ##1.1.0##
swu_oldver: ##1.0.7##
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###now do swupdate###
###log in /mnt/UDISK/swupdate_files/swupdate.log###
## swupdate -v  -i /mnt/UDISK/swupdate_files/tina-r818-evb1.swu -e 
stable,upgrade_recovery ##
swu_next: ##reboot##
Rebooting.
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�� swup.sh �

升级成功后，系统会⾃动重启。

7. 常⻅问题�

7.1 遥控机器狗站⽴后，四肢姿态异常，⽆法控制⾏⾛�

开机前，需要将机器狗的四肢按下图摆放正确。

注意：正反⾯需要摆放正确，机器狗背部带有USB接⼝、⽹⼝⾯板，此⾯朝上，如下图所⽰：�

https://tba47fu7o3.feishu.cn/wiki/JsaFwib4SiAD3fkCzeecyOASnWg


（此⾯朝上）

7.2 adb命令⽆响应�

开机后⼤概5分钟后会⾃动关闭机器狗上的adb服务，⽬的是避免影响系统性能。�


